SYSTEMES DE LEVAGE SUR ROUES

* La conception portable élimine la nécessité d'une baie dédiée

* Plus de temps perdu a retirer I'aérodynamique ou les ferrings
du veéhicule

* Solution parfaite pour les ateliers avec plafonds bas
* Fonctionnement entierement pneumatique
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N° de brevet E.-U. D357,106
et 5,484,134

SPECIFICATIONS WL-40 WL-30 WL-20

- Capacité par série de deux 40.0001b  30.0000b  20.000 b
Hauteur de départ minimum Niveau du sol Niveau du sol Niveau du sol
Hauteur de levage maximum 30 po 24 po 24 po
Alimentation Aird'atelier  Air d'atelier ~ Air d"atelier
Pression d'air requise 160 Ib/po2 160 Ib/po2 160 Ib/po2
Course 30 po 24 po 24 po
Diametre minimum des roues
[avec adaptateurs] 14 po 16 po 16 po
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fict un acces ouvert Comp|6t sous le vehicule Manufactured in USA  Specifications are subject to change without notice.




Caractéristiques du modele WL-40 :

* Facilement compatible avec les roues de taille
variant entre 21 et 24,5 po

e Adaptateurs pour petites roues inclus pour
recevoir des roues allant de 14 a 21 po

Caractéristiques des modeles WL-20 et WL-30 :

¢ Facilement compatible avec les roues de taille
variant entre 19,5 et 24,5 po

o Adaptateurs pour petites roues disponibles en

option pour recevoir les roues de 16 a 19,3 po

Capacite de 135 tonnes
Le support de véhicule
incorporé permet un acces
ouvert complet sous le véhicule.
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Adaptateurs pour petites La soupape de commande a double gachette
roues permet un levage et un abaissement

synchronisés du véhicule.



